
TP Raspberry Pi
#3 LEDs et GPIO

 
En vous appuyant sur l’extrait de led-class.txt du noyau Linux, configurez la LED ACT de votre cible 
pour la piloter à la demande
 
Configurez ensuite la LED ACT pour qu’elle indique la santé du système (heartbeat)
 
En vous appuyant sur l’extrait de gpio.txt du noyau Linux, configurez la PIN11 du Raspberry Pi 
(GPIO17 du microcontrolleur) en sortie et servez-vous en pour piloter une LED par exemple
 
Configurez à présent la PIN12 du Raspberry Pi en entrée et lisez le statut de cette entrée tout en 
faisant varier physiquement son état à l’aide d’un fil
 
Écrire un programme en langage C pour attendre et réagir de façon optimale à des fronts montants 
sur la PIN15 (appels système poll() ou select())
 
Questions :

1. Comment faire en sorte que la LED ACT indique la santé du système dès son démarrage et 
jusqu’à extinction ?

2. Quels sont les avantages des appels système poll() et select() par rapport à une lecture 
périodique de l’état d’un GPIO ?
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