
Raspberry Pi 
#3 LEDs and GPIO 

 
Using the ledclass.txt from Linux kernel, configure the LED ACT of the target and drive it on demand 
 
In a second time, setup the LED ACT to show the target activity (heartbeat) 
 
Using the extract of gpio.txt from Linux kernel, configure PIN11 of the Raspberry Pi (GPIO17 on the 
microcontroller) as an output and use it to drive a LED for exemple 
 
Now, setup the PIN12 of the Raspberry Pi as an input and control its state with a wire 
 
Write a C program to wait and react to rising edges on the PIN15 (system call poll() or select()) 
 
Questions: 

1. How to make LED ACT heartbeating automatically when the system boots? 
2. What are the advantages of poll() and select() system calls vs periodically reading the 

GPIO state? 
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